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COEDUC

Braco robético

QUESTOES NORTEADORAS
Como funciona um brago robético contro-
lado com arduino?

INTENGCAO PEDAGOGICA

O projeto teve como objetivo mostrar que
o braco robético € um manipulador capaz
de realizar inimeras tarefas de repetico.
Entretanto, apesar de ser inspirado em bra-
cos robéticos industriais, a linguagem de
programacao € diretamente feita no micro-
controlador (arduino). Seu objetivo princi-
pal é determinar uma trajetoéria para mover
objetos, neste trabalho, de duas formas.

A primeira proposta é por meio de angulos
pré-determinados pela programacao dos
movimentos (ROSARIO, 2010), de modo
especifico, a cinematica dos graus de liber-
dade é feita via servomotores.

A segunda proposta é via dois manipula-
dores do tipo alavanca, nos quais a movi-
mentacao dos elos € feita diretamente pelo
operador.

EXPEDICAO INVESTIGATIVA

A partir dos codigos ou sketches utilizados
foram desenvolvidos, originalmente na
plataforma Arduino 1.6.5, na linguagem de
programacao propria do microcontrolador,
semelhante a linguagem C++, duas rotinas.
O aluno conseguiu notar que é importante
estudar sempre para conseguir desenvolver
tecnologias ainda maiores.

CURRICULO

Durante todo o semestre trabalhamos as

disciplinas de:

- Fisica e Quimica: por meio da construcao
do material e do conhecimento de como
ele funciona a partir das programacédes
criadas.

RESULTADOS

O braco manipulador robético desenvolvi-
do atingiu as expectativas criadas nos ob-
jetivos iniciais do projeto: a construcdo de
um robd6 didatico de baixo custo financeiro
e computacional.

Os alunos ficaram muito felizes com o re-
sultado!
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